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1. Algorytmy sterowania iteracyjnego z uczeniem systemow robotycznych
Praca polegac bedzie na zapoznaniu si¢ z metodologia sterowania iteracyjnego z
uczeniem (ILC — Iterative Learning Control), oraz metodami LMI, przetestowaniu
istniejacych algorytmoéw znanych z literatury 1 probie ich usprawienia.
Wymagania: jezyk angielski, wiedza z matematyki, znajomosc (lub che¢ poznania)
Matlaba i Simulinka.

2. Algorytmy sterowania iteracyjnego z uczeniem dla ukladéw przestrzennych
Proba rozszerzenia algorytmow sterowania z uczeniem dla sterowania uktadow z
dynamika czaso-przestrzenna. Zbadanie zwiazkow z tzw. uktadami przestrzennie
ztozonymi. Opracowanie algorytméw, bazujacych m.in. na oraz metodach LMI, dla
przyktadow praktycznych.

Wymagania: jezyk angielski, wiedza z matematyki, znajomos¢ (lub che¢ poznania)
Matlaba i Simulinka.

3. Sterowanie procesami powtarzalnymi z nieliniowos$ciami.

Zapoznanie si¢ z teorig sterowania procesami powtarzalnymi, oraz metodami LMI.
Opracowanie metod badania stabilnosci i sterowania procesami powtarzalnymi w
warunkach wystgpowanie pewnych klas nieliniowosci. Wykonanie przyktadowych
algorytmoéw dla zagadnien praktycznych i przetestowanie ich.

Wymagania: jezyk angielski, wiedza z matematyki, znajomos¢ (lub che¢ poznania)
Matlaba i Simulinka.

4. Algorytmy sterowania iteracyjnego z uczeniem systemow z opo6zZnieniami
Praca polega¢ bedzie na zapoznaniu si¢ z metodologia sterowania iteracyjnego z
uczeniem (ILC — Iterative Learning Control), oraz metodami LMI dla uktadow
charakteryzujacych si¢ wystegpowaniem opoznien. Zastosowania praktyczne -
opracowanie algorytmow i ich przetestowanie.

Wymagania: jezyk angielski, wiedza z matematyki, znajomosc (lub che¢ poznania)
Matlaba i Simulinka.



