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Procesor ruchu implementowany w ukladzie programowalnym FPGA
Dalsza kontynuacja tematu z lat ubiegtych.

Zakres pracy obejmuje implementowanie dotychczas opracowanych modutéw
programowych w uktadzie FPGA, opracowanie nowych regulatoréw PID,
opracowanie komunikacji pomigdzy procesorem ruchu a komputerem PC,
uruchomienie uktadu jako procesora ruchu wspotpracujacego z silnikiem
komutatorowym pradu statego. Badania serwonapedu z silnikiem DC.
Opiekun pomocniczy Marcin Gahbler

Temat jest elementem pracy doktorskiej M. Gahblera.

Student realizujqcy prace: Michat Dadona

Zmniejszenie bledow trajektorii ruchu w ukladach sterowania CNC

Opracowanie modelu osi maszyny (Matlab). Badanie wptywu sprzezenia zwrotnego
do przodu (feed forward) na wielko$¢ btedow nadazania osi maszyny. Wartos¢
sprz¢zenia feed forward wyznaczana bedzie w oparciu o wiasnosci dynamiczne uktadu
osi oraz informacj¢ o aktualnym stanie osi maszyny i przewidywanej trajektorii ruchu.
Opiekun pomocniczy Andrzej Wawrzak

Temat jest elementem pracy doktorskiej A. Wawrzaka.

Student realizujqcy prace: Pawet Gotebiowski

Sterownik CNC wspolpracujacy z napedami skokowymi

Opracowanie autonomicznego sterownika CNC na uktadzie FPGA

wspotpracujacego z napedami skokowymi. Opracowany sterownik wraz z napgdami
skokowymi (4 osie) bedzie uktadem sterowania numerycznego do maszyn i ploterow.
Temat realizowany bedzie przez 2 osoby.

Zakres pracy studenta 1 dotyczy oprogramowania procesora microBlaze realizujacego
dekodowanie instrukcji programu uzytkownika i interpolacj¢ zadanej trajektorii ruchu.
Zakres pracy studenta 2 dotyczy realizacji blokow sprzetowych generujacych sygnaty
sterujace do napgdow, wrzeciona 1 pomocniczych uktadéw automatyki.

Opiekun pomocniczy Marcin Paprocki

Studenci realizujqcy prace: Michat Bienka, Mariusz Barczak

Stanowisko dydaktyczne z procesorem TMS320F2812

Opracowanie 1 wykonanie stanowiska dydaktycznego na procesorze sygnalowym
TMS320F2812 dla Pracowni Mikroprocesoréw. Opracowane beda procedury
programowe umozliwiajace zapoznanie studentdéw z mozliwosciami procesora i jego
programowaniem. W wyniku realizacji tematu w Pracowni Mikroprocesoréw
uruchomione zostana nowe stanowiska dydaktyczne z procesorami sygnatowymi.
Opiekun pomocniczy Andrzej Wawrzak

Student realizujqcy prace: Bogustaw Pakalski

Komunikacja pomi¢dzy komputerem PC a serwonapedami SDMT za
posrednictwem magistrali CAN

Opracowanie warstwy fizycznej magistrali CAN OPEN oraz oprogramowania
komunikacyjnego pomig¢dzy komputerem PC a serwonapgdami SDMT. Nalezy
zaprojektowac 1 wykona¢ uktad interfejsu CAN w serwonapedzie, oprogramowac port
CAN procesora TMS320F2812 1 wykona¢ oprogramowanie warstwy aplikacyjnej. W
komputerze PC nalezy uruchomi¢ karte rozszerzen z portem CAN oraz przystosowac



istniejace oprogramowanie narzedziowe do komunikacji za posrednictwem magistrali
CAN.

Opiekun pomocniczy Stawomir Mandra

Student realizujqcy prace:  Krzysztof Rudzki

Serwonaped SDMT ze sprz¢zeniem zwrotnym w postaci liniowego przetwornika
optoelektronicznego

Opracowanie uktadu interfejsu oraz oprogramowania umozliwiajacego zastosowanie
liniowego przetwornika optoelektronicznego jako precyzyjnego przyrzadu do pomiaru
przemieszczen w serwonapgdach SDMT. Przeprowadzenie badan doktadnosci
pozycjonowania napedow.

Opiekun pomocniczy Stawomir Mandra

Student realizujqcy prace:  Borys Cieszynski

Modul wizualizacji trajektorii ruchu dla programu sterujgcego maszynami CNC
Opracowanie oprogramowania interpretera jezyka ,,G” oraz modutu wizualizacji
trajektorii ruchu narzedzia w programie sterujacym maszynami CNC. Program
sterujacy maszynami CNC bedzie pracowal w czasie rzeczywistym w srodowisku
Linux.

Opiekun pomocniczy Andrzej Wawrzak

Student realizujqcy prace: Tomasz Orlinski



